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2. PERICOLO E AVVERTENZE

�8�&��#�%��X*�(,$(�&�6$X�)&�8�>>�&$�%���,������Y�(��)�%&��0$#,��%*�����������������������(�%($���*��0$���%&���(($0��&��
Z?
��?��$�?[\��

�8�#$%&����$��8:)&�8�>>$���8��#�%)&�%>�$%��*��M)�(&��*�(,$(�&�6��*�6$%$��((�����(��)�&��($8$�*��,�$9�((�$%�(&��9$�#�&����
M)�8�Y0�&��

�8�#�%0�&$���(,�&&$�*�88���%*�0�>�$%��0$%&�%)&��%�88��,��(�%&���(&�)>�$%��($88�6�������
��*��M)�8(��(����(,$%(�7�8�&I�

2.1. Rischi di folgorazione, ustioni o esplosione

	&&�%>�$%�]�,$((�7�8�&I�*��(0$((���8�&&��0� ��9�������HHH�H�@�Z�HH�H�\

	&&�%>�$%�]�0$%()8&����8��*$0)#�%&�>�$%��$�%��6$8&��0=��V���,$�&�&$�
questo simbolo

Rif. �����HHH�H�@�Z�HH�H�\

^���8�#$%&����$���8��#�%)&�%>�$%��*��M)�(&$�*�(,$(�&�6$�*�6$%$��((�����99�&&)�&��($8$�*��,��($%�8��M)�8�Y0�&$�
0$%�)%��0$%$(0�%>���,,�$9$%*�&��*�8�#$%&����$��*�88��#�((���%�(��6�>�$���*�88:)&�8�>>$��0=��*�(,$%���*��)%��
9$�#�>�$%���,,�$,���&����8�,��($%�8��*�6���6���8�&&$���0$#,��($�&)&&��8��#�()���*��(�0)��>>����8���66��&�%>��
riportate nel manuale.

^��;��#��*��M)�8(��(���%&��6�%&$�()8�*�(,$(�&�6$���(08)*�����8���%���((��*��&�%(�$%����8:�8�#�%&�>�$%���)(�8������*�88��
stessa.

^���&�8�>>����(�#,���)%�$,,$�&)%$�*�(,$(�&�6$�*����8�6�#�%&$�*��&�%(�$%��,���0$%9��#����8_�((�%>��*��&�%(�$%��

^����#$%&����&)&&����*�(,$(�&�6�����,$�&�88������0$,��0=��,��#��*��#�&&�����8�*�(,$(�&�6$�($&&$�&�%(�$%��

^��;����8�#�%&����M)�(&$�*�(,$(�&�6$��)&�8�>>����(�#,���8��0$���&&��&�%(�$%���((��%�&��

^���%(&�88�����8�*�(,$(�&�6$�(�0$%*$��8�#$%&����$�,��6�(&$����%�)%���#�*�$��*��)�&$�

^��̀ �$778���&$��$��(($0�������(�%($���*��0$���%&��?
��?��$�?[����0�6��*��0$88���#�%&$���00$#�%*�&�����(,�&&�%*$�8��
0$���%&��#�((�#��,��6�(&��

+�+�0=�)*����$���&������0$%*)&&$���+�+����Q	?��($&&$�?
+���+
�;
����Q��	�0=��,$&��77��
0�)(����(0$((���8�&&��0���)(&�$%��$�0������)%���0$��8�&&��0$�
��9���
��"�H�H���H��

Il mancato rispetto di queste precauzioni potrebbe causare ferite gravi o morte.

2.2. Rischi di deterioramento del dispositivo

	&&�%>�$%�]�,$((�7�8�&I�*��(0$((���8�&&��0� ��9�������HHH�H�@�Z�HH�H�\

	&&�%>�$%�]�0$%()8&����8��*$0)#�%&�>�$%��$�%��6$8&��0=��V���,$�&�&$�
questo simbolo

Rif. �����HHH�H�@�Z�HH�H�\

	88$�(0$,$�*���((�0)������8�7)$%�9)%>�$%�#�%&$�*�8�*�(,$(�&�6$��V�%�0�((���$���(,�&&���]

^��8��0$���&&���%(&�88�>�$%��*�8�*�(,$(�&�6$

^��Q��&�%(�$%��*���8�#�%&�>�$%���)(�8�������%*�0�&��()8�,�$*$&&$]���U���j��Hk�

^��Q��9��M)�%>��*�88����&���%*�0�&��()8�,�$*$&&$]��H�$�"H�v>�

^���%��&�%(�$%��#�((�#�����#$�(�&&��*��8���%���((��*��&�%(�$%��*����H�U	��9�(�x9�(��$��HH�U	��9�(��%�)&�$�

^��̀ �$778���&$��$��(($0�������(�%($���*��0$���%&��?
��?��$�?[����0�6��*��0$88���#�%&$���00$#�%*�&�����(,�&&�%*$�8��
0$���%&��#�((�#��,��6�(&��

Il mancato rispetto di queste precauzioni potrebbe causare danni al dispositivo.
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2.3. Responsabilità
^��Q_�%(&�88�>�$%����8�0$88���#�%&$���8:)&�8�>>$�*�6$%$��((�����99�&&)�&��(�0$%*$�8��%$�#��6���%&��

^��Q:�%(&�88�>�$%��*�8�*�(,$(�&�6$�*�6���((����0$%9$�#���88�����$8����,$�&�&��%�8�,��(�%&��#�%)�8��

^���8�#�%0�&$���(,�&&$�*�88�����$8��*���%(&�88�>�$%��*��M)�(&$�*�(,$(�&�6$�,)y�0$#,�$#�&&����8��,�$&�>�$%���%&��%(�0��
del prodotto.

^���8�*�(,$(�&�6$�*�6���((����,$(�>�$%�&$��%�)%��#,��%&$�0=��(���0$%9$�#���88��%$�#��6���%&��

^��
6�%&)�8��0�6��($(&�&)&�6��*�6$%$��((����0$%9$�#���88��0���&&���(&�0=���*��)�&��
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3. OPERAZIONI PRELIMINARI

;���8��(�0)��>>��*�8�,��($%�8����*�8�#�&����8���V��%*�(,�%(�7�8��8��������&&�%&�#�%&���8�0$%&�%)&$�*�8�,��(�%&��
#�%)�8��,��#��*�88��#�((���%�(��6�>�$�

	8�#$#�%&$�*�8���0�6�#�%&$�*�88��(0�&$8��0$%&�%�%&���8�*�(,$(�&�6$��)%$�$�,�{�(�%($����V�%�0�((���$�6���Y0������
seguenti punti:

^��Q$�(&�&$�*�88_�#7�88$�

^��(���8�*�(,$(�&�6$�%$%�=��()7�&$�*�%%��*)��%&���8�&��(,$�&$�

^��8��0$%9$�#�&I�*�8�*�(,$(�&�6$��88:$�*�%��

^��(��8:�#7�88$�0$#,��%*���8�*�(,$(�&�6$�0$%�#$�(�&&��(&�00�7�8����)%�|)�0}��&��&�
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4. DESCRIZIONE GENERALE

4.1. �������	
���������������	��
�8����������������V�)%�(�(&�#��*��#�()��>�$%����*��0$%&�$88$�Z;��\~��%�9$�#�&$�#$*)8��������6��,����8�0$%&�$88$���
,���8����(&�$%��*�88:�%�������8�&&��0����8����������������9$�%�(0��%)#��$(��9)%>�$%��*��#�()���*��&�%(�$%���0$���%&���
,$&�%>����%��������M)�8�&I���$%(�%&��8:�%�8�(��0$%��)%&��*��0���0=��#$%$9�(��$�&��9�(���

�8����������������V�)%��0$%0�>�$%���%%$6�&�6��7�(�&��()88��0�%&��8�>>�>�$%��*�88��#�()���*��&�%(�$%����8��
*�(&��7)>�$%��*�88��#�()���*�88��0$���%&���%�,�$((�#�&I�*���0���0=���Q��#�()���*�88��&�%(�$%��(���99�&&)��0$%�)%�#$*)8$�
*�*�0�&$��������������������8��#�()��>�$%��*�88��0$���%&��0$%�#$*)8��*�*�0�&������������������Q��#�()��>�$%��*�88��
&�%(�$%����*�88��0$���%&��($%$��%&��0$%%�((��&��#�&���8�@)(������������)��#$*)8��������������������($%$�*�(,$%�7�8��
&���$�M)�&&�$��%���((�����(�0$%*��*�8�#$*�88$��0=��0$%(�%&$%$�*��0���&&���>>����)%��$�,�{�0���0=��(�#)8&�%��#�%&���
�)8�@)(����������V�,$((�7�8��0$88������,�{�#$*)8���?�8���,,�$00�$�$99���8��,$((�7�8�&I����,��&����*��)%��($8��,��(��*��
&�%(�$%���*��0���&&���>>����)%�%)#��$��8�6�&$�*��0���0=��

�8�0�78����$�V�9�0�8�&�&$�*��)%��($8��0$%%�((�$%��*�88��#�()���*��&�%(�$%���Q��#$*�8�&I�*��0$88���#�%&$�*���
&��(9$�#�&$���*��0$���%&��0$%(�%&���%$8&���)%:�%(&�88�>�$%��(�#,8�0������,�*����8:�*�%&�Y0�>�$%��*�8�&��(9$�#�&$���Z&�,$�
��0�8�7�$\���*)0���%�#$*$�0$%(�*���6$8���8�����$���*���%(&�88�>�$%����%$8&����8:�(($0��>�$%��*�8�(�%($���*��0$���%&���8�
DIRIS Digiware consente di garantire la precisione della catena di misurazione globale DIRIS Digiware + Sensore di 
corrente per tutte le grandezze misurate.

Q��0$%Y�)��>�$%��*�8����������������(���99�&&)����,��&����*�8�*�(,8�C��(&��%$�$�0$%��8�($9&�����
�(C��$%Y���Q��
#�()��>�$%��($%$��00�((�7�8��&��#�&���8���7�(��6����
@U�
��0=��0$#,��%*��9)%>�$%��*��0$%&�$88$�Z6��(�$%��;$����
�$%�&$��%�\�*�88�����%*�>>���8�&&��0=����*����(&�$%��Z6��(�$%��;$������
%���C��$%�&$��%�\�*���*�&���%����&�0���
�
@U�
��V�*�(,$%�7�8��()����&���C�*��0$#)%�0�>�$%�����������	%0=����*�&����8�&�6���8�0$%()#$�($%$��00�((�7�8��*�8�
($9&�����*����(&�$%��*�88:�%������v�;
�U�
��

�8��������������������>����88��()��(&�)&&)����(���%&�����0$%�9�0�8�&I��88:�%&��%$�*��)%�(�(&�#��*����(&�$%��*�88:�%������0=��
necessita della caratterizzazione e della gestione di carichi numerosi.

* PMD: Performance Measuring and Monitoring Device (Dispositivo di misurazione e di controllo delle prestazioni) 
secondo la norma CEI 61557-12.
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4.1.1. Gamma

Interfaccia di controllo e di alimentazione (24 VDC) 

DIRIS Digiware D
Display multipunto
�����������������H
��9����B�H�BB�
������������������H
��9����B�H�H�

DIRIS Digiware C
Interfaccia di sistema*
DIRIS Dig����������
��9����B�H�H�

* in assenza di display multipunto

Modulo di misura della tensione

DIRIS Digiware U-x
Misura di tensione
������������������H
��9����B�H�H�
������������������H
��9����B�H�H"
������������������H
��9����B�H�H�

Modulo di misura della corrente

DIRIS Digiware I-3x
3 ingressi di misura delle correnti 
������������������H
��9����B�H��H
�������������������
��9����B�H���
�������������������
��9����B�H���
�������������������
��9����B�H��H

DIRIS Digiware I-4x
4 ingressi di misura delle correnti 
������������������� 
��9����B�H��B
������������������� 
��9����B�H���

DIRIS Digiware I-6x
6 ingressi di misura delle correnti 
�����������������"H
��9����B�H���
�����������������"�
��9����B�H���
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4.1.2. Principio

DIRIS 

��������	


��()���*�88� 

&�%(�$%��Z�\

DIRIS 

��������	�

�$%&�$88$���

alimentazione

Digi�are Bus

L1
L2
L3
N

o

Display multipunto 
����������	���
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DIRIS  

��������	�

Ingressi 

corrente (3I)

DIRIS 

��������	�

Ingressi 

corrente (4I)

DIRIS  

��������	�

Ingressi 

0$���%&��Z"�\

trasformatori di 
corrente TE, TR o TF



12 IT �����������	�
�������������������
�

4.1.3. Funzioni

Il DIRIS Digiware propone numerose funzioni tra cui:

������������	��

 - ���()��>�$%��*�88��&�%(�$%�

 - ���()��>�$%��*�88��0$���%&��#)8&�0���0�

 - �;$&�%>���9�&&$���*��,$&�%>���,=���0$(�,=����&�%�,=�

 -  Funzionamento 4 quadranti

 - �;$&�%>��,��*�&&�6�

 - �;��0�(�$%��*�88��0�&�%��*��#�()��>�$%���8$7�8���������������������%($�������%&�&��Y%$��88��08�((��H����%�,$&�%>��
�*��%�������&&�6��(�0$%*$�8��%$�#���
��"�������

���	����

 - �?�%(�$%��*���&&����%6��(����$#$,$8���

 - �?v������#$%�0=��Y%$��88��"��,���8��&�%(�$%����8��0$���%&�

 -  Squilibrio della tensione e della corrente

 - 
+�H�"H�Z�(�8���*�,����%&\���($6��00���0=��*��0$���%&�

��������

 -  Registrazione delle grandezze elettriche medie

 -  Registrazione e marcatura temporale dei minimi e massimi delle grandezze elettriche

����������

 - �
%�������&&�6������&&�6����,,���%&���&$&�8����,��>��8�

 - ��)�6��*��0���0$

����	���

 -  Allarmi con marcatura temporale e combinazione booleana

�����������������

 - ���()���*������$�"�0$���%&��,���#$*)8$�*��#�()���*�88��0$���%&�

 -  Ingressi corrente con connessione rapida e riconoscimento automatico dei trasformatori di corrente

 - ���(&�$%��(�#)8&�%���*��*�6��(��0���0=��#$%$9�(���7�9�(����&��9�(�

 - ��$%%�((�$%��*��&��(9$�#�&$���0=�)(����,��7�8������((�7�8�

 - ��$%&�$88$�*�8�0$88���#�%&$����8�6�#�%&$�*���?�����)&$0$%Y�)��>�$%��*�88����&�

 - �����%>���*��,��0�(�$%��*�88��0�&�%��*��#�()����8$7�8�������������������?��(9$�#�&$������8�((��H����%�,$&�%>���*�
�%�������&&�6��(�0$%*$�8��%$�#���
��"��������

��������	
���� 

 - ��$#)%�0�>�$%������

 - �	(($0��>�$%��0$%��8�*�(,8�C��(&��%$�#)8&�,�$*$&&$�����������������

 - ���()���*�(,$%�7�8��%�8���7�(��6���Z�
@U�
�\�*�8���&���C��������

 - ���%0�$%�>>�>�$%��$������&��#�&���8���&���C��������

 - �	)&$�%*���>>�#�%&$��%��(($0��>�$%��0$%��8���&���C�$�0$%��8�*�(,8�C��(&��%$�



13IT�����������	�
�������������������
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4.1.4. Grandezze elettriche misurate

DIRIS Digiware

D-40 D-50 C-31
Funzione

��%&��8�>>�>�$%��*���,)%&��*��#�()�� ^ ^ ^

��(,8�C����Y0$��*��8&����($8)>�$%��Z0$%Y�)��>�$%���(�8�>�$%����6�()�8�>>�>�$%��
delle partenze)

^ ^

Alimentazione

��U�� ^ ^ ^

Comunicazione

������$*7)(��8�6� ^ ^

������$*7)(���(&�� ^

Bus Digiware ^ ^ ^


&=��%�&��$*7)(�?�; ^

Formato

Larghezza / Numero di moduli B��!�B�## B��!�B�## ���##�x��

Riferimento ��B�H�BB ��B�H�H� ��B�H�H�

DIRIS Digiware U

U-10 U-20 U-30
Multimisura

���������������U���U���U���U%��[ ^ ^ ^

��(&�#�����(�(&�#��U ^

�M)�8�7��$�;=x+�ZU%7��U%7���U*����U�%6��U=$#\ ^

�M)�8�7��$�;=x;=�Z�%7���%7����*������%6\� ^

Analisi della qualità

?v�6���?v�6���?v�6���?v�)����?v�)����?v�)�� ^ ^

	�#$%�0=��(�%�$8������U�ZY%$��8����*$�"�\ ^

@)0=��*��&�%(�$%����%&���)>�$%����($6��&�%(�$%��(�0$%*$�8��%$�#��
+�H�"H ^

Allarmi

Su soglia ^

Cronologie dei valori medi

^

Formato

Larghezza / Numero di moduli ���##�x�� ���##�x�� ���##�x��

Riferimento ��B�H�H� ��B�H�H" ��B�H�H�
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DIRIS Digiware I

I-30 I-31 I-33 I-35 I-43 I-45 I-60 I-61

Applicazione �$%&����$ �$%&�$88$ Analisi �$%&�$88$ Analisi �$%&����$

Numero di ingressi corrente 3 3 3 3 4 4 " "

Conteggio

j�}�=��j�}6��=��}U	= ^ ^ ^ ^ ^ ^ ^ ^

�)8&�&���99��Z#�!��\ ^ ^ ^ ^

�)�6��*��0���0$ ^ ^ ^ ^

Multimisura

�������������%���;���|�������PF ^ ^ ^ ^ ^ ^ ^ ^

;��|�����;[�,���9�(� ^ ^ ^ ^

;$&�%>��,��*�&&�6� ^ ^

Squilibrio corrente 
Z�%7����*������%6���=$#���)%7\

^ ^

;=���0$(�;=���&�%�;=� ^ ^

��	����

?v�����?v�����?v�����?v��% ^ ^ ^ ^

	�#$%�0=��(�%�$8����ZY%$��8�
���*$�"�\

^ ^

�$6��0$���%&� ^ ^

Allarmi

Soglie ^ ^

Ingressi / Uscite

Numero 2/2 2/2

Storici

U�8$���#�*� ^ ^

Formato

Larghezza ���## ���## ���## ���## ���## ���## �"�## �"�##

Numero di moduli 1 1 1 1 ��� ��� 2 2

Riferimento ��B�H��H ��B�H��� ��B�H��� ��B�H��H ��B�H��B ��B�H��� ��B�H��� ��B�H���
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4.1.5. Dimensioni

4.1.5.1. �������������������������!����"!

1.73
44

0.59
15

2.56
65

1.
77 45

0.70
18

1.42
36

3.
54 90

I-6x
U-xx
C-3x
I-3x

Dimensioni in/mm

4.1.5.2. �����������������!

1
25.5

5.
90

15
0

2.83
72

1.06
27

1.76
45

0.83
21

2.28
58

1.
77 45

Dimensioni in/mm
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4.2. Presentazione trasformatori di corrente associati
	8����������������($%$��(($0��&��*�6��(��&�,��*��(�%($���*��0$���%&�]�(�%($���0=�)(��Z?
\���,��7�8��Z?�\�$���((�7�8��Z?[\��Q��
*�6��(�&I�*��M)�(&��&��(9$�#�&$���0$%(�%&��8$�$�*���*�&&��(����&)&&����&�,��*���#,��%&��%)$6����(�(&�%&��$��(�(&�%&����9$�&��
�%&�%(�&I���&�8�>>�%$�&)&&��)%�0$88���#�%&$�(,�0�Y0$�0$%��8�#$*)8$�*��#�()��>�$%��*�88��0$���%&��������������������
|)�(&$�0$88���#�%&$�0$%(�%&��)%��0$%%�((�$%����,�*����(�%>�����$���*��0�78����$���8������������������0$%$(0��
�8�0�8�7�$����8�&�,$�*��(�%($�����%$8&����8:�(($0��>�$%��0$%(�%&��*������%&����8��,��0�(�$%���8$7�8��*�88��0�&�%��*��
#�()��>�$%�������������������(�%($���*��0$���%&��()�)%��#,�$��%&��6�88$�*��#�()��>�$%���

DIRIS Digiware 
���H�x������x�����

DIRIS Digiware 
��!

DIRIS Digiware 
��"H�x���"�

3 Trasformatori di 
corrente 
TE / TR / TF

4 Trasformatori di 
corrente 
TE / TR / TF

6 Trasformatori di 
corrente 
TE / TR / TF

D
�

Raccomandazioni:

��;����8�0$88���#�%&$�*���&��(9$�#�&$���*��0$���%&��)&�8�>>������0�6�������
��$�0�6���M)�6�8�%&��&�,$�
�<����*���&&���0$,,����&&$�0��8��&���%$%�(0=��#�&����HH�U�0�&��������H�x��������(�0$%*$�8��%$�#���
��
"�H�H���
*����H�

-  Si raccomanda di montare tutti i sensori di corrente nello stesso senso.

Cavi di collegamento dei trasformatori di corrente:

Cavi di 
collegamento 
RJ12

Lunghezza del cavo (m)

0,1 0,2 0,3 0,5 1 2 5 10

Bobina 
�����	�	�
connettori

Numero di 
cavi Riferimento Riferimento Riferimento Riferimento Riferimento Riferimento Riferimento Riferimento Riferimento

1 - - - - - - ��B�H"H� ��B�H"H� ��B�H"H�

3 ��B�H��H ��B�H��� ��B�H��� ��B�H�B� ��B�H��� ��B�H�� - - -

4 ��B�H��� ��B�H��" ��B�H��� ��B�H�B" ��B�H��� ��B�H��B - - -

" ��B�H�BH ��B�H�B� ��B�H�B� ��B�H�B� ��B�H�B� ��B�H�B - - -

�%�0�($�*��)&�8�>>$�*��0�6���M)�6�8�%&�����0�6�������
���V�%�0�((���$���(,�&&����8��0���&&���(&�0=��9$�%�&��%�88��
��00$#�%*�>�$%����8��8)%�=�>>��#�((�#��*���H�#�&���
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4.2.1. Sensori di corrente chiusi TE

��(�%($���*��0$���%&��0=�)(��?
�,��#�&&$%$�*�����8�>>����,)%&��*��#�()��>�$%���%�)%��#,��%&$�%)$6$�$��(�(&�%&���Q��
0$#,�&&�>>�����8���(,�&&$�*�8�,�(($�*��8���%&���)&&$���%��9�0�8�&�%$�8:�%&����>�$%����%$8&����($%$�*�(,$%�7�8��%)#��$(��
�00�(($���,����8�#$%&����$�*���&&$�()�M)�8(��(��&�,$�*��0�78����$�Z0�6$��7�������((�7�8��$�����*�\��()��)�*����+�$�()�
piastra. 

�)%�&��*��0$88���#�%&$�(,�0�Y0$��6�%�$%$���0$%$(0�)&��*�8���������������������%&�%*$�)%:�8�6�&��,��0�(�$%��*�88��
catena di misurazione globale.

4.2.1.1. Gamma

TE-18 TE-18 TE-25 TE-35 TE-45 TE-55

Passo ���## ���## 25 mm 35 mm 45 mm 55 mm

Range di 
corrente 
nominale In

�����H�	 �����"��	 H����"H�	 "������H�	 �"H���"�H�	 HH����HHH�	

I max 24 A ���"�	 192 A �HH�	 ��"�	 ��HH�	

Riferimento ��B�H�HH ��B�H�H� ��B�H�H� ��B�H�H� ��B�H�H ��B�H�H�

4.2.1.2. Dimensioni

L

P

W

H

L

W

P

T
H

Dimensioni in/mm TE-18 TE-25 TE-35 TE-45 TE-55

Passo 0,71
���Z#$%&����$���M)�%0$%0�\

0,98
25

1,37
35

1,77
45

2,16
55

LxHxP 1.10 x 0.79 x 1.77
���!��H�!��

0.98 x 1.28 x 2.56
���!������!�"�

1.37 x 1.28 x 2.79
���!������!���

1.77 x 1.28 x 3.38
��!������!��"

2.16 x 1.28 x 3.93
���!������!��HH

Finestra 
(W)

ø 0.33
����

0.53 x 0.53
�����!�����

0.82 x 0.82
���!���

1.22 x 1.22
���!���

1.61 x 1.61
��!��

Tallone (T) - 0,69
����

0,69
����

0,77
�B��

0,85
����
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4.2.2. Sensori di corrente apribili TR

I sensori di corrente apribili TR permettono di realizzare punti di misurazione in un impianto esistente senza 
�%&��6�%����()8�0�78����$�����>����8�0$88���#�%&$�(,�0�Y0$��6�%�$%$���0$%$(0�)&��*�8���������������������%&�%*$�8��
precisione della catena di misurazione globale.

4.2.2.1. Gamma

�$%$�*�(,$%�7�8��M)�&&�$�#$*�88��*�����	���"HH�	�,����%�8�>>����*�6��(��&�,��*��0���0=��

TR-10 TR-16 TR-24 TR-36

Diametro di 
passaggio

��H�## ��"## ø24mm ��"##

Range di 
corrente 
nominale In

��������	 ������HH�	 "�����HH�	 �HH���"HH�	

I max BH�	 ��H�	 �H�	 ��H�	

Riferimento ��B�H��� ��B�H��� ��B�H��� ��B�H��

4.2.2.2. Dimensioni

PA

L

Ø W

C
B

H

Dimensioni in/mm TR-10 TR-16 TR-24 TR-36

LxHxP 0.98 x 1.54 x 2.79
���!��B�!���

1.18 x 1.65 x 2.91
�H�!���!��

1.77 x 1.73 x 3.74
��!��!�B�

2.24 x 1.65 x 4.37
���!���!����

L 0,39
�H

0,63
�"

0,94
24

1,42
�"

A 2,28
��

2,40
"�

2,83
��

3,23
��

B 0,57
���

0,75
19

0,87
22

0,87
22

C 1,02
�"

1,22
31

1,34
34

1,59
H��
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4.2.3. �����
�"
�$���!��%���
&
�
�()

��(�%($���*��0$���%&����((�7�8��?[�0=��)&�8�>>�%$��8�,��%0�,�$�*���$�$�(}��0$%(�%&$%$�*��0$,�����)%��6�(&����##��*��
0$���%&��(�%>��(�&)��>�$%������>����88��0$(&�)>�$%����((�7�8�����8�(�(&�#��*���,��&)���9�0�8���(���%(&�88�%$�0$%�9�0�8�&I�
negli armadi elettrici. Sono particolarmente adatti all'aggiunta di punti di misurazione in impianti esistenti e per 
campagne di test.

4.2.3.1. Gamma

�$%$�*�(,$%�7�8��&���#$*�88���0=��0$,�$%$�)%��6�(&����##��*��0$���%&��Y%$���"HHH�	�0$%�*�6��(��9$�#����
dimensioni di apertura. 

`�%�0�((���$�)%��%&����&$���,���9$�#�8�>>�����8�(��%�8��*�88��0$���%&������>����88$�(,�0�Y0$�0$88���#�%&$��(��0$%%�&&��
�8�����������������*�V��*�%&�Y0�&$�*��M)�(&:)8&�#$�

TF-55 TF-120 TF-300

Lunghezza 
dell'anello

55 mm ��H�## �HH�##

Range di 
corrente 
nominale In

��H���"HH�	 �HH����HHH�	 �"HH���"HHH�	

Riferimento ��B�H��H ��B�H��� ��B�H���

4.2.3.2. Dimensioni

0.71
18

3.
34 85

E
Ø

p

L

0.71
18

3.
34 85

1.49
38

E

p

Ø

L

Dimensioni in/mm TF-55 TF-120 TF-300

Diametro 2,16
55

4,72
��H

11,81
�HH

p 6,77
���

14,80
��"

37,08
942

E 0,23
"

0,43
11

0,43
11

L 59,05
��HH
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4.2.4. Adattatori per sensori 5A

L'adattatore consente di utilizzare un trasformatore standard che fornisce una corrente di 5 A al secondario. In caso 
*��)&�8�>>$�*��M)�(&$�(�%($����8��,��0�(�$%���8$7�8�������������������(�%($���%$%�V�����%&�&����(��I��%�9)%>�$%��*�88��
,��0�(�$%��*�8�(�%($����(($0��&$�Z(��6�*��8��%$�#���
��"���������88���&$�X�X�,���#����$����%9$�#�>�$%�\�

4.2.4.1. Gamma

Adattatore 5 A

I nom. 5 A

I max "�	

Riferimento ��B�H�BB

4.2.4.2. Dimensioni

L

P

W

H

Dimensioni in/mm Adattatore 5 A

LxHxP 1.10 x 0.79 x 1.77
���!��H�!��

Finestra 
(W)

ø 0.33
����



21IT�����������	�
�������������������
�

5. MONTAGGIO

��,������Y�(��)�%&��*�(0��6$%$��8�#$%&����$�*�8������������������*���(�%($����(($0��&��

5.1. Raccomandazione e sicurezza
Fare riferimento alle indicazioni per la sicurezza (capitolo ����;���0$8$����66��&�%>����,���%���)

5.2. ����	�����������������	��

5.2.1. DIRIS Digiware C, U, I-3x, I-6x - montaggio su guida DIN

1

2

0,29 o 0,59
����$���

1.38  
35

5.2.2. DIRIS Digiware C, U, I-3x, I-6x - montaggio su piastra

0.19 in
5 mm

3.
94

 in
�H

H�
#

#
 

?�,$�*��6�&�]��
�$,,���*��(�������$]�H���+#�
Rondella Ø 0,47 in����##�#�!



22 IT �����������	�
�������������������
�

5.2.3. DIRIS Digiware I-4x - montaggio su guida DIN

�$%&����$������������������! �#$%&����$������������������!
1.

77
45

1

2

Sono possibili due posizioni di montaggio:
Posizione I (montaggio di fabbrica): per guida 15 
m.
���������	

	����	�����	���	��

Posizione I

Posizione II

1

2

Montaggio in Posizione II

3

1

3

1

2

5.2.4. DIRIS Digiware I-4x - montaggio su piastra

1

Montaggio 
delle piastre 
��	��������	
sulla parte 
alta e bassa 
del modulo.

2

6.
81

 in
��

��
#

#
 

?�,$�*��6�&�]��
�$,,���*��(�������$]�H���+#�
Rondella Ø 0,47 in 12 mm 
#�!

2

?�,$�*��6�&
�$,,���*��
Rondella Ø
#�!
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5.3. Montaggio dei sensori chiusi TE

5.3.1. Accessori di montaggio

L'elenco degli accessori di montaggio forniti con i sensori è riportato sotto:

Riferimento Passo Fissaggio su piastra e 
su guida DIN

Fissaggio su guida 
DIN

Fissaggio su piastra Fissaggio su barra

��B�H�HH 
��B�H�H� TE-18 ��	�� !��

��B�H�H� TE-25 �	�� !�� !�

��B�H�H� TE-35 �	�� !�� !� !��

��B�H�H TE-45 �	�� !�� !� !��

��B�H�H� TE-55 	�� !�� !� !��

5.3.2. Montaggio su guida DIN

TE-18 - > TE-55
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5.3.3. Montaggio su piastra

TE-18

�!
��0,17 / ���
��#�! 
1 Nm 
��#�!
1 Nm

0.81 
�H��

1.05 
�"��

1

1

2

2

2
2

3

3

TE-25 - > TE-55

!
��0,20 / ����
���#�! 
1 Nm 
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5.3.4. Montaggio su cavo

TE-18 TE-25 - > TE-55

2

3

1

+�+�0=�)*����$���&������0$%*)&&$���+�+����Q	?��($&&$�?
+���+
�;
����Q��	�0=��,$&��77��
0�)(����(0$((���8�&&��0���)(&�$%��$�0������)%���0$��8�&&��0$�
��9���
��"�H�H���H��

5.3.5. Montaggio su barra

TE-35 - > TE-55

A

A A

C

B Montaggi possibili:
A+B, A+C

0,4 Nm chiave 
del 4

B

C

+�+�0=�)*����$���&������0$%*)&&$���+�+����Q	?��($&&$�?
+���+
�;
����Q��	�0=��,$&��77��
0�)(����(0$((���8�&&��0���)(&�$%��$�0������)%���0$��8�&&��0$�
��9���
��"�H�H���H��
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5.3.6. Raggruppamento dei sensori

TE-18 TE-25 - > TE-55 TE-35 - > TE-55

1,42
�"

�$%&����$���M)�%0$%0�

�!

�$%&����$��%�8�%��

�!

�$%&����$���M)�%0$%0�

Accessori di montaggio per raggruppamento di trasformatori:

Riferimento Giunto per montaggio in linea Giunto per montaggio a quinconce

��B�H�B� !�H

|)�(&���00�(($���6�%%$�$�*�%�&��(�,���&�#�%&��

5.3.7. Accessorio di sigillatura per trasformatori

21

Riferimento �$,��0=�$�*��(���88�&)���*���#$�(�&&�

��B�H"HH !�H

|)�(&���00�(($���6�%%$�$�*�%�&��(�,���&�#�%&��
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5.4. Montaggio dei sensori apribili TR

5.4.1. Montaggio su cavo

1
�8�0�

4433
2

K

L

III

LL

�$%&����$�($8$�0$%�0�6��
�HH�U��($8�&��

+�+�0=�)*����$���&������0$%*)&&$���+�+����Q	?��($&&$�?
+���+
�;
����Q��	�0=��,$&��77��
0�)(����(0$((���8�&&��0���)(&�$%��$�0������)%���0$��8�&&��0$�
��9���
��"�H�H���H��

;��#��*��0=�)*�����8�(�%($���?���6���Y0����0=���8�&��9���$�(���,)8�&$�Z%�(()%��0$%&�#�%�>�$%��$�
corrosione)
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5.5. ����	�������������������!���������"�#$

5.5.1. Montaggio dell'integratore

Guida DIN Piastra Telaio

1.38  
35

0.29 o 0.59
����$���

1

2

����H���+#�
Rondella 
��0,47in 
�����##�#�!

0,19
5

3,
94

�H
H

5.5.2. Montaggio su cavo

=

=

=

=
Posizione 
centrata per 
una misurazione 
ideale�8�0�

+�+�0=�)*����$���&������
0$%*)&&$���+�+����Q	?��($&&$�
?
+���+
�;
����Q��	�
che potrebbe causare scossa 
�8�&&��0���)(&�$%��$�0������)%�
arco elettrico.

��9���
��"�H�H���H��

5.5.3. Montaggio su barra

=

=

=

=

Posizione 
centrata per una 

misurazione ideale

�8�0�

+�+�0=�)*����$���&������
0$%*)&&$���+�+����Q	?��($&&$�
?
+���+
�;
����Q��	�
che potrebbe causare scossa 
�8�&&��0���)(&�$%��$�0������)%�
arco elettrico.

��9���
��"�H�H���H��
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5.6. Montaggio dell'adattatore 5 A

4

3

1

2Trasformatore 
di corrente 
secondario 5 A

+�+�0=�)*����$���&������0$%*)&&$���+�+����Q	?��($&&$�?
+���+
�;
����Q��	�0=��,$&��77��
0�)(����(0$((���8�&&��0���)(&�$%��$�0������)%���0$��8�&&��0$�
��9���
��"�H�H���H��
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6. COLLEGAMENTO

6.1. ������	���������������	��

DIRIS 

��������	


��()���*�88� 

&�%(�$%��Z�\

DIRIS 

��������	�

�$%&�$88$���

alimentazione

Digi�are Bus

L1
L2
L3
N

��0�$�
��@

tipo B

o

Raccomandazione]��&�8�>>����)%�0�6$����������@)(������
��$�)%�0�6$��M)�6�8�%&��
�?;��<���*���&&$��0$,,����&&$�0��8��&���%$%�(0=��#�&$��	������HH�U�0�&��������H�x�����
���(�0$%*$�8��%$�#���
��"�H�H���
*����H�

Display multipunto 
����������	���

Comunicazione 
RS485 Modbus

��##

����*$�H���##2�������##2

��((�7�8��H���##2��������##2

��,$(�>�$%����0$%�6�&��H����+#�#�!

Tensione ingresso U
50-300 VAC PH/N

��##

����*$�H���##2�������##2

��((�7�8��H���##2 -> 2.5 mm2

�,$(�>�$%����0$%�6�&��H����+#�#�!

24 VDC

��##

����*$�H���##2�������##2

��((�7�8��H���##2 -> 2.5 mm2

��,$(�>�$%����0$%�6�&��H����+#�#�!

Alimentazione
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I

3 ingressi 
trasformatori 
di corrente

I

4x ingressi 
trasformatori 
di corrente

I

6x ingressi 
trasformatori 

di corrente

DIRIS  

��������	�

Ingressi 

corrente (3I)

DIRIS 

��������	�

Ingressi 

corrente (4I)

DIRIS  

��������	�

Ingressi 

0$���%&��Z"�\

��0�$�
��@

tipo B

��0�$�
��@

tipo B

Terminazione 
%�������	��
T
%

I

2 ingressi digitali
250 VAC-1 A max

��##

����*$�H���##2�������##2

��((�7�8��H���##2 -> 2.5 mm2

�,$(�>�$%����0$%�6�&��H����+#�#�!

2 ingressi digitali 
12 VDC-1 mA max 

��##

����*$�H���##2-> 1.5 mm2

��((�7�8��H���##2��������##2

��,$(�>�$%����0$%�6�&��H����+#�#�!

;$((�7�8�&I�*��0$88������
)%�*�(,8�C�#$%$,)%&$�
8$0�8�����������H�()8�

#$*)8$���!
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Descrizione dei morsetti

NC

RS
48

5
Di

gi
w

ar
e

LIYCY-CY

MASTER

24 VDC
(20 W max)

Et
he

rn
et

24
 V

SU
PP

LY

 
Digiware 
Bus

Ethernet

NC

RS
48

5
Di

gi
w

ar
e

LIYCY-CY

SLAVE

24
 V

SU
PP

LY

24 VDC
(20 W max)

 
Digiware 
Bus

I 01

I 02

I 03

R
J1

2

D
IG

IW
A

R
E

 B
U

S

R
J4

5

%�������	��Misura di corrente

����������	���&()

*�
��(

��
�H

��
�7

��
�!

�0
�&V1

VN
V3
V2

D
IG

IW
A

R
E

 B
U

S

R
J4

5

%*������	��Misura di tensione

����������	��*

*�
��(

�*
�

�H
��

��
��

�!
�0

�&

*�
��(

�*
�

�H
�

�7
��

�!
�0

�&

*�
��(

�*
�

�H
��

�7
��

�!
�0

�&

D
IG

IW
A

R
E

 B
U

S

R
J4

5 IN
O

U
T

24
 V

SU
PP

LY

%*������	��Alimentazione

����������	���&(+

*�
��(

�*
�

�H
�

�7
��

�!
�0

�&

*�
��(

�*
�

�H
��

��
��

�!
�0

�&

24
 V

SU
PP

LY
R

S
48

5NC

D
IG

IW
A

R
E

 B
U

S

R
J4

5

24
 V

SU
PP

LY
R

S
48

5NC

LI
Y

C
Y-

C
Y

����������	���&-: ����������	���&;:

%*������	��Alimentazione Comunicazione

����������	���&(<

*�
��(

�*
�

�H
��

��
��

�!
�0

�&

*�
��(

�*
�

�H
��

�7
��

�!
�0

�&

*�
��(

�*
�

�H
��

��
��

�!
�0

�&

D
IG

IW
A

R
E

 B
U

S

R
J4

5

I 01

I 02

I 03

I 04

R
J1

2

%*������	��Misura di correnteMisura di 
corrente
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6.2. Collegamento dei trasformatori di corrente

6.2.1. Principio di collegamento

DIRIS Digiware 
���!

DIRIS Digiware 
��!

DIRIS Digiware 
��"!

3 Trasformatori di 
corrente 
TE / TR / TF

4 Trasformatori di 
corrente 
TE / TR / TF

6 Trasformatori di 
corrente 
TE / TR / TF

D
�

Raccomandazioni:

����&�8�>>������0�6�������
��,�����&��(9$�#�&$���*��0$���%&��$�0�6���M)�6�8�%&���&�,$]��<���*���&&$��
*$,,�%����&$�&���%$%�(0=��#�&$���HH�U�0�&�������H�x��������(�0$%*$�8��%$�#���
��"�H�H���
*����H�

- Si raccomanda di smontare i sensori di corrente nello stesso senso.

6.2.2. Dettagli dei collegamenti RJ12 secondo il trasformatore di corrente

TE TR TF

��6$��$0$#�0�
per sensori di 

corrente

�8�0�

;��� 
DIRIS B

DIRIS Digiware

��6$��$0$#�0�,���(�%($���
di corrente

Non mettere in contatto 
con tensioni pericolose

;��� 
DIRIS B

DIRIS Digiware

�8�0�

��6$��$0$#�0�
per sensori di 

corrente

Sigillatura del 
coperchio

�8�0�

��6$��
per se

Sigi
c

1

3

2

;�� 
DIRIS B

DIRIS Digiware
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6.3. Collegamento alla rete elettrica e ai carichi
�8����������������(��)&�8�>>���%*�99���%&�#�%&��()���&��#$%$9�(���7�9�(��$�&��9�(��

��%��#$*)8$�*���0M)�(�>�$%��*�88��0$���%&�������������������V��%����*$�*��#�()�����(�#)8&�%��#�%&��*�6��(��0���0=���
,����(�#,�$�)%�0���0$�&��9�(����)%�0���0$�#$%$9�(���|)�(&$��,,�$00�$�0$%9���(0��)%�����%*����((�7�8�&I�%�88��
realizzazione dell'impianto. 

��0���0=��($%$�#�()��&��0$%�*�6��(��&�,��*��&��(9$�#�&$���*��0$���%&��Z0=�)(����,��7�8�����((�7�8�\�(0�8&���%�9)%>�$%��
*�88:�,,8�0�>�$%��%)$6����(�(&�%&��$��(�(&�%&����9$�&���%&�%(�&I���8�0$88���#�%&$�&���$�%��#$*)8$�*���0M)�(�>�$%��*�88��
0$���%&�����������������������(�%($����(($0��&��(���99�&&)��0$%�0�6��(,�0�Y0���|)�(&$�&�,$�*��0$%%�((�$%��0$%(�%&��
)%�#$%&����$���,�*$���(�%>���&&��>>���(�%>����(0=��*�����$���%�8�0�78����$���%��(($8)&��(�0)��>>���9$�%�%*$��%$8&����8�
��8�6�#�%&$��)&$#�&�0$�*�8�&��(9$�#�&$���0$%%�(($�

�%$8&�����8����������������V��%����*$�*���*�%&�Y0����8��#����$��,��&��*���&�,��*��0���0$�*��#�()����]�#$%$9�(���&��9�(��
0$%�$�(�%>��%�)&�$��)&�8�>>�%*$���������$��(�%($���,���0���0=���M)�8�7��&��$�%$%��M)�8�7��&��

Q��,��0�(�$%��*�88��0�&�%��*��#�()��>�$%���8$7�8�������������������(�%($���V�����%&�&���;�������%&����&�8��,��0�(�$%���
*�6$%$��((����)&�8�>>�&��0�6��*��0$88���#�%&$����(�%($���*��0$���%&���$0$#�0�$��M)�6�8�%&��

6.3.1. ��
$<
�$��=���&
�
�
��	���
����"���!
���"
��!�
Q��&�7�88��(��)�%&�����(()#����0���0=��0=��V�,$((�7�8��0$%Y�)������%�9)%>�$%��*�8�&�,$�*����&��*�88:�#,��%&$

Tipo di rete Carico configurabile

1P+N �;�+�����?

2P �;�����?

2P+N �;�+�����?��x���;�����?��x���;�+�����?

3P �;�����?��x���;�����?��x���;�����?

3P+N �;�+����?��x���;�+�����?��x���;�+�����?��x���;�����?��x���;�����?��x���;�����?��x���;�+�����?

6.3.2. Descrizione delle principali associazioni reti e carichi

Legenda:

3P+N – 3CT

N

V1 V2 V3 VN

V I

L1

L2

L3

I01 I02 I03

3 + N ����0$�&��9�(�

��%($���*��0$���%&��Z�?\

�$�(�&&$�0$���%&��$�(�&&$�&�%(�$%�

Rete trifase + Neutro con 3 
sensori di corrente

CT
Sensori di corrente

3

����0$��M)�8�7��&$

3

����0$�(M)�8�7��&$
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��%���%���(($�*��0$���%&��V�(�%�$8$��(��6�*�%$�*��(��)�&$��80)%���(�#,��*��0$%%�((�$%�]

"��������������������������!

Trifase+ Neutro 
3P+N – 3CT (1 carico trifase + Neutro calcolato)

Trifase 
3P – 3CT (1 carico trifase)

N

V1 V2 V3 VN

V I

L1

L2

L3

I01 I02 I03

3 + N

V1 V2 V3 VN

V I

L1

L2

L3

I01 I02 I03

3

Trifase 
3P – 2CT  &  3P – 1CT 
(1 carico trifase e 1 carico trifase equilibrato)

Trifase 
3P – 1CT (x3) 
(3 carichi trifase equilibrati)

V1 V2 V3 VN

V I

L1

L2

L3

I01 I02 I03

3 3

V1 V2 V3 VN

V I

L1

L2

L3

333

I01 I02 I03

Bifase 
2P – 1CT (x3) 
(3 carichi bifase)

Monofase 
1P+N – 1CT (x3) 
(3 carichi monofase)

I

V1 V2 V3 VN

V

L1

L2

I01 I02 I03

222

V I

V1 V2 V3 VN

L1

N

I02 I03I01

1 1 1

�[)(�7�8�]�H���	����x�@�������	����x�H���	�08�((����
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"�������������������������!

Trifase + Neutro 
3P+N – 4CT (1 carico trifase + Neutro misurato)

Trifase + Neutro 
3P+N – 3CT  &  3P – 1CT 
(1 carico trifase + Neutro calcolato 
+ 1 carico trifase equilibrato)

I

I01 I02 I03 I04

N

V1 V2 V3 VN

V

L1

L2

L3

3 + N

N

V1 V2 V3 VN

V I

L1

L2

L3

3

I01 I02 I03 I04

3 + N

Trifase + Neutro 
3P+N – 3CT  &  1P+N – 1CT 
(1 carico trifase + Neutro calcolato 
��������0$�#$%$9�(�\

Trifase 
3P – 3CT  &  3P – 1CT 
(1 carico trifase + 1 carico trifase equilibrato)

N

V1 V2 V3 VN

V I

L1

L2

L3

I01 I02 I03 I04

3 + N 1

V1 V2 V3 VN

V I

L1

L2

L3

3

I01 I02 I03 I04

3

Trifase 
3P – 2CT (x2) 
(2 carichi trifase)

Trifase 
3P – 1CT (x4) 
(4 carichi trifase equilibrati)

V1 V2 V3 VN

V I

L1

L2

L3

I01 I02 I03 I04

3 3

V1 V2 V3 VN

V I

L1

L2

L3

3333

I01 I02 I03 I04

[)(�7�8�]�H���	����x�@�������	����x�H���	�08�((����
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Bifase + Neutro 
2P+N – 2CT (x2) 
(2 carichi bifase)

Bifase 
2P – 1CT (x4) 
(4 carichi bifase)

V1 V2 V3 VN

V I

L1

L2

N

I01 I02 I03 I04

2 + N2 + N

I

V1 V2 V3 VN

V

L1

L2

I01 I02 I03 I04

2222

Monofase 
1P+N – 1CT (x4) 
(4 carichi monofase)

V I

V1 V2 V3 VN

L1

N

I02 I03I01 I04

1 1 1 1

[)(�7�8�]�H���	����x�@�������	����x�H���	�08�((����

"�������������������������"!

Trifase 
3P – 3CT  &  3P – 1CT (x3) 
(1 carico trifase + 3 carichi trifase equilibrate)

333

V1 V2 V3 VN

V I

L1

L2

L3

I01 I02 I03I04 I05 I06

3

I01 I02 I03
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Monofase 
1P+N – 1CT (x6) 
Z"�0���0=��#$%$9�(�\

V1 V2 V3 VN

V I

L1

N

I01 I02 I03I04 I05 I06

I01 I02 I03

1 1 1 1 1 1

[)(�7�8�]�H���	����x�@�������	����x�H���	�08�((����

Note relative ai collegamenti:

Il software �����������0$%(�%&��*��(0��8������%0=��%)#��$(���8&���6����%&��*��0$%Y�)��>�$%��,�����&�,��*��0���0=����
le tensioni di rete associate.

3P – 2CT]�M)�(&$�0$88���#�%&$���*)0��*�88$�H��k�8��,��0�(�$%��*�88��9�(��*��0)��8��0$���%&��6��%��*�*$&&��0$%��8�
0�80$8$�6�&&$���8��

3P – 1CT: questo collegamento necessita di una rete trifase perfettamente equilibrata.
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7. BUS DIGIWARE

7.1. Principio

�$*)8$�*��#�()����
�����������������!!

�$*)8���%&��9�00���
sistema

�������������������
��(,8�C 

DIRIS Digiware D
�$*)8��#�()����

������������������!

�$*)8$�*��#�()����
�����������������!

�$*)8��#�()����
�����������������"!

Terminazione Bus 
Digiware

o

Il DIRIS Digiware è un sistema composto obbligatoriamente dai seguenti elementi:

^���%�*�(,8�C��(&��%$������������������$�)%�#$*)8$�*���%&��9�00���*��(�(&�#���������������������

^���%�#$*)8$�*��#�()���*�88��&�%(�$%������������������

^���%$�$�,�{�#$*)8��*��#�()���*�88��0$���%&������������������

^��)%����(�(&�%>��*��&��#�%�>�$%��*�8�7)(����������Z��9����B�H��H\�,$(�>�$%�&��()�M)�(&:)8&�#$�#$*)8$�*��0$���%&���`�
9$�%�&��0$%��8�*�(,8�C��������������������8:�%&��9�00���*��(�(&�#����������������������

7.1.1. Cavi di collegamento del bus Digiware

Lunghezza (m) Quantità riferimento

H�� 1 ��B�H���

H�� 1 ��B�H���

1 1 ��B�H���

2 1 ��B�H��

5 1 ��B�H��"

�H 1 ��B�H���

@$7�%���H�#����H�0$%%�&&$�� ��B�H���

;���$&&�#�>>����8���#�((�$%���8�&&�$#��%�&�0=���)&�8�>>����0�6��0=��(��%$��8�,�{�0$�&��,$((�7�8��

�%�0�($�*��8:)&�8�>>$�*��0�6���M)�6�8�%&�����0�6�������
�����(,�&&����8��0���&&���(&�0=����,$�&�&��%�88����00$#�%*�>�$%��
Z(��6�*���8�0�,�&$8$��"�����$88���#�%&$������������������,���%���H\���)%��8)%�=�>>��#�((�#��&$&�8��*���HH�#�&����

7.1.2. Terminazione bus Digiware

Quantità riferimento

1 ��B�H��H

�$%�$�%��*�(,8�C��������������������$�%��#$*)8$�*:�%&��9�00���*��(�(&�#�������������������V�9$�%�&��)%����(�(&�%>��
di terminazione bus DIRIS Digiware.
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7.2. Dimensionamento dell'alimentazione
�����������������($%$��8�#�%&�&���%�)%�($8$�,)%&$�����U�����8�6�88$�*�8�#$*)8$�*���%&��9�00���*�8�(�(&�#��������
������������

DIRIS Digiware C

NC

R
S

48
5

S
up

pl
y

24
V

D
C

24VDC

È disponibile un alimentatore P15���U����%�6��(�$%�������Z��9����B�H��H\�

����&&���(&�0=�]�
^���H�U	��x���U�����H�"��	�������
^�Formato modulare
^���#�%(�$%��Z	!Q\]�BH�!����##

7.2.1. Consumo delle apparecchiature

Prodotto Potenza fornita (W) Potenza consumata (W)
Alimentazione

;�����H�Ux��U 15

Cavi

[$�9��&��H�#�&���  ���

Interfaccia sistema

�����������������H�  2

������������������H�  2

������������������� H��

Modulo di tensione

�����������������!!�  H���

Modulo di corrente

������������������!�  H���

�����������������!  1.125

�����������������"!�  H��

Ripetitore

�������������������  ���

Display monopunto

���������H  2
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7.2.2. Regola di calcolo del numero massimo di prodotti sul BUS Digiware

Q��($##��*�88��,$&�%>��0$%()#�&��*�88���,,���00=��&)���0$88���&���8�@������������%$%�*�6��(),������8��,$&�%>��
9$�%�&��*�88:�8�#�%&�>�$%����U���
Q:�8�#�%&�>�$%��%$%�*�6��(),������)%��,$&�%>��*���H���

Dimensionamento con l'alimentatore P15 (rif. 4829 0120) che 15 W
È possibile per esempio utilizzare

^� ��*�(,8�C�������������������H�Z���\

^� ��#$*)8$�*��&�%(�$%�������������������!!�ZH�����\

^� �H�#�&���*��0�6��Z�����\
e

^� �H�#$*)8��*��0$���%&��������������������!�Z�H�!�H�������H���\� 
� Potenza totale = 14,62 W

o

^� B�#$*)8��*��0$���%&�������������������!�ZB�!����������H������\� 
� Potenza totale = 14,345 W

Dimensionamento con un alimentatore 24 VDC che eroga al massimo 20 W
È possibile per esempio utilizzare

^� ��*�(,8�C�������������������H�Z���\

^� ��#$*)8$�*��&�%(�$%�������������������!!�ZH�����\

^� �H�#�&���*��0�6��Z�����\
e

^� �H�#$*)8��*��0$���%&��������������������!�Z�H�!�H���������"��\� 
� Potenza totale = 19,82 W

o

^� ��#$*)8��*��0$���%&���������������������Z��!��������������\ 
� Potenza totale = 19,97 W.

7.2.3. Ripetitore bus Digiware
|)�%*$�8��,$&�%>��0$%()#�&��V�(),���$������H���$�M)�%*$�8��*�(&�%>��V�#����$���*���HH�#��V�%�0�((���$�)%�
��,�&�&$�����������������������

In un sistema DIRIS Digiware possono essere utilizzati al massimo 2 ripetitori.

Ripetitore 
DIRIS Digiware C-32

Riferimento ��B�H�H�
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(�#,�$�*��0$%Y�)��>�$%�]

�HH�#�#�!
$�,$&�%>��0$%()#�&���H���#�!

�HH�#�#�!
$�,$&�%>��0$%()#�&���H���#�!

DIRIS 
Digiware D

Alimentazione 24 
U��

Alimentazione 24 
U��

��!! �������!

��!

���!

��!

�8�#$*)8$�*��&�%(�$%�������������������*�6���((����$778���&$���#�%&��,$(�>�$%�&$�,��#��*�8���,�&�&$���

�8���,�&�&$���V��8�#�%&�&$�����U���

DIRIS Digiware C-32

S
up

pl
y

24
V

D
C

24VDC
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8. LED DI STATO E DI AUTOINDIRIZZAMENTO

8.1. LED di stato
I LED presenti consentono di conoscere lo stato del prodotto in ogni momento.

�8�&�(&$�*���%*���>>�#�%&$�,��#�&&��*���((��%�����)&$#�&�0�#�%&��)%��%*���>>$��$*7)(���,��&����*�8���&���C�

Alimentazione

Allarme

�$#)%�0�>�$%�

��&�$8$���

Tasto di indirizzamento

Stato del LED Fisso Lampeggiante Impulso

ON

In funzione �H�(�0$%*�����)���0=��(&��
*��)%�$�*�%���$*7)(�,���
8:�*�%&�Y0�>�$%��*�8�*�(,$(�&�6$�
Z*�(,8�C��(&��%$�����\

��(�0$%*$��88:�66�$

ALLARME

�%��88��#��Z8$��0$x�%�8$��0$\�V�
�&&�6$�Z%$%�,��$��&���$�(��V��88$�
(&�(($�&�#,$�8:�88��#��*���66�$\

	8#�%$�)%��88��#��*���66�$�
V��&&�6$�Z(�%($���*��0$���%&��
(0$88���&$���*��)�#�%&$�Ux��%$%�
0$���&&$�����\

��(�0$%*$��88:�66�$

COM
Problema di indirizzamento. �%*���>>$��� ��(�0$%*$��88:�66�$���M)�%*$�

6��%���8�7$��&$�)%�&��00��&$�
��0�6)&$

- - �$���(,$%*���8�,�($�*���#,)8($�
metrologico

8.2. Autoindirizzamento
Q��#$*�8�&I�*���)&$�%*���>>�#�%&$�,��#�&&��8:�((��%�>�$%���)&$#�&�0��*��8���%*���>>�����,�$*$&&��0$88���&�������&���C�
��������$����*�(,8�C��(&��%��������������������|)�(&��#$*�8�&I�V�0$#,�&�7�8��($8$�0$%���;���*��&�,$�������@��H���
����������������Q:�((��%�>�$%��*��8���%*���>>��*$6�I��((�����99�&&)�&��#�%)�8#�%&��()�8���8&���;���Z������	\���()��
0$%&�&$���Z���+?��\�

��(,$%�7�8�&I�*��&���#$*�8�&I]

^���$*�8�&I�����	)&$��8�6�#�%&$����%*���>>�#�%&$��)&$#�&�0$

^���$*�8�&I�����	)&$��8�6�#�%&$���(0�8&��*��8���%*���>>�

^���$*�8�&I�����	)&$��8�6�#�%&$���(0�8&��*��8���%*���>>��7�(�&��()8�%)#��$�*��(�����

Q��#$*�8�&I���V�#�%)�8��Z(��6�*��8��*�(0��>�$%����,$�&�&��($&&$\�

Q��#$*�8�&I�������(���(��)$%$���,��&����*��)%�;��0$%�
�(C��$%Y���|)�(&����#$*�8�&I�($%$�*�(0��&&��%�88���(&�)>�$%��
*��
�(C��$%Y��
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Descrizione della modalità 1 LED lampeggiante  ���������Q
���00�($�Y(($�

Autoindirizzamento disponibile per: 
DIRIS Digiware

Premere 
3 sec.

Premere 
3 sec.4a 4b

7 7

5a 5b

3 3

��&���C
DIRIS G

����H�(�0

Premere 
3 sec. 1

Premere 
3 sec. 6

2

7

3

��#$*)8��������������������������������������*�(,$%�$%$�*�88��#$*�8�&I�*���)&$�%*���>>�#�%&$��
�$%$�(�#,���0$88���&���8���&���C���������&��#�&���8�#$*)8$������������������

�%�0�($�6�%���)&�8�>>�&$�)%�*�(,8�C��(&��%$�������������������M)�(&$�($(&�&)�(0���8���&���C���������
per l'autoindirizzamento.

+$&�]�+�8�0$�($�*�8�,�$0�(($�*���)&$�%*���>>�#�%&$��8��8�%��������V���(��6�&���88:�((��%�>�$%��*��8���%*���>>����
0$%&�#,$��%��#�%&��%$%�,)y��((�����99�&&)�&$�%�(()%��8&�$�(0�#7�$�*��*�&��
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9. COMUNICAZIONE

9.1. Generalità
�8����������������0$#)%�0���%������(�0$%*$��8�,�$&$0$88$��$*7)(��Q��0$#)%�0�>�$%�������V�*�(,$%�7�8���%�)%�
($8$�,)%&$��0�$V�$�()8�*�(,8�C������������������$�()8�#$*)8$�*���%&��9�00���*�8�(�(&�#��������������������������
�99�&&)��0$%�)%�0$88���#�%&$�*��(����������Z��$���Y8�\�(�0$%*$��8�,�$&$0$88$��$*7)(�?���

�%�0$88���#�%&$��������8����������������,)y��((����0$88���&$�*���&&�#�%&����)%�;�����)%��)&$#��$������&���C�
��H���H����H����"H�Z(��6�*�%$�8���(&�)>�$%��0$���(,$%*�%&��,���#����$���*�&&��8�\�,���8:)&�8�>>$�*���*�&���

�8�,�$&$0$88$��$*7)(�0$#,$�&��)%�*��8$�$�0=��)&�8�>>��)%��(&�)&&)��������0=�0��#�(&���(8�6���Q��#$*�8�&I�*��
0$#)%�0�>�$%��V�M)�88���?��Z��#$&��?��#�%�8��%�&\���%�)%��0$%Y�)��>�$%��(&�%*��*���8�0$88���#�%&$������
0$%(�%&��*��#�&&�����%���8�>�$%�����,�$*$&&��0$%�)%�;���)%��)&$#��$��8���&���C�,�����HH�#�&����


(�#,�$�*����0=�&�&&)����%��(($0��>�$%��0$%��8���&���C��������]

��7�(��6��
�
@U�
�

�),��6�(�$%��v�;
�U�
�

�������� ����

Ethernet

�������������
DIRIS G DIRIS B DIRIS DIRIS B

<+:K <+:K

Terminazione 
Bus Digiware

9.2. ��������-Q;�%�������������	��
��6$%$��((������(,�&&�����80)%�����$8��M)�%*$��8����������������V�0$88���&$��%�������|)�(&�����$8��($%$��(,$(&��
%���,������Y�0=��(��)$%$�

;�

����
<+:K <+:K

����

Ethernet

�������������������
DIRIS G DIRIS B

Terminazione 
Bus Digiware
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9.2.1. Collegamento con il modulo di interfaccia di sistema DIRIS Digiware C-31

�%�)%�0$88���#�%&$��������8�#$*)8$�*���%&��9�00���*��(�(&�#����������������������,)y��((����,$(�>�$%�&$�
�%*�99���%&�#�%&��%�8�0$88���#�%&$������

��6$%$��((������(,�&&�&��8��(��)�%&�����$8�]

^���%����(�(&�%>��*����H�������)%&���88:�%�>�$�*�8�0$88���#�%&$�����

^���%����(�(&�%>��*����H�������)%&���88��Y%��*�8�0$88���#�%&$�����

^���%��&��#�%�>�$%������)%&���88��Y%��*�8�7)(���������

Esempio di collegamento:

;�

����
<+:K <+:K

���� ����

Ethernet

�������������������
DIRIS G DIRIS

���+?��
DIRIS B

Terminazione 
Bus Digiware

9.2.2. �������?��!��$���
��"
����#���!�����������
�
�����@��

�%�)%�0$88���#�%&$�������)%�*�(,8�C��(&��%$�������������������H�V�)%�,�$*$&&$�#�(&���*�8�7)(��������(��
0$88�����8�7)(�����������������`�)&�8�>>�&$�0$#����&���C�
&=��%�&�

��6$%$��((������(,�&&�&��8��(��)�%&�����$8�]

^���%����(�(&�%>��*����H�������)%&���88:�%�>�$�*�8�0$88���#�%&$�����

^���%����(�(&�%>��*����H�������)%&���88��Y%��*�8�0$88���#�%&$�����

^���%��&��#�%�>�$%������)%&���88��Y%��*�8�7)(���������

Esempio di collegamento:

Terminazione 
Bus Digiware

������������������H

;�

<+:K <+:K
����

Ethernet

DIRIS B DIRIS
���+?��

�$%$�,$((�7�8���8&���0$88���#�%&��0$%��8�*�(,8�C��(&��%$������������������Z9������9���#�%&$��88���(&�)>�$%��0$���(,$%*�%&��
per maggiori dettagli).
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9.2.3. �������?��!��$���
��"
����#���!�����������
�
�����@��

�%�)%�0$88���#�%&$�������)%�*�(,8�C��(&��%$������������������H�V�)%�,�$*$&&$�(8�6��*�8�7)(��������(��0$88����
al bus DIRIS Digiware.

��6$%$��((������(,�&&�&��8��(��)�%&�����$8�]

^���%����(�(&�%>��*����H�������)%&���88:�%�>�$�*�8�0$88���#�%&$�����

^���%����(�(&�%>��*����H�������)%&���88��Y%��*�8�0$88���#�%&$�����

^���%��&��#�%�>�$%������)%&���88��Y%��*�8�7)(���������

Esempio di collegamento:

Terminazione 
Bus Digiware

�����������������H

;�

����

Digiware Bus

<+:K <+:K

����H

g

9.3. Tabelle di comunicazione
Q��&�7�88��*��0$#)%�0�>�$%����8����8�&�6��(,����>�$%��($%$�
disponibili sulla pagina della documentazione del DIRIS Digiware 
()�(�&$��%&��%�&������
���8�(��)�%&���%*���>>$]
www.socomec.com/en/diris-digiware
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10. CONFIGURAZIONE

Q��0$%Y�)��>�$%��,)y��((�����99�&&)�&����,��&����*�8�($9&�����*��0$%Y�)��>�$%��
�(C��$%Y��$�*���&&�#�%&����,��&����
*�8�*�(,8�C��(&��%$���8�($9&�����
�(C��$%Y��0$%(�%&��*��0$%Y�)������8����������������*���&&�#�%&��&��#�&�������$�
��@��;���)&�8�>>�����8�0$88���#�%&$���@��V�%�0�((���$�,��#���%(&�88����
�(C��$%Y���

|)�%*$��8����������������V��(($0��&$��8���&���C���H���H����H�$��"H��,)y��((����0$%Y�)��&$�&��#�&��M)�(&��
)8&�#��$�&��#�&��8��,$�&��
&=��%�&�$���@�

;���8��0$%Y�)��>�$%���&&��6��($��8�*�(,8�C��(&��%$��9������9���#�%&$��88���(&�)>�$%��*�8�*�(,8�C�

10.1. �������	
����	X	������	Y	�[�����

10.1.1. Modalità di connessione

������������������!!����"��!������������������#
$%;

����������������
����������������

��6$���@�,���
0$%Y�)��>�$%�]�
��9����B�HH�H


�(C�
�$%Y�

;�

��@

����������������������������!����!���<���!�����#�!=����!;

;�


�(C�
�$%Y�

�������� ����

Ethernet

�������������
DIRIS G DIRIS B DIRIS DIRIS B

��,�$*$&&��*�6$%$��((�����8�#�%&�&��,���,$&��8��0$%Y�)�����

;���8����(�(&�%>��*��&��#�%�>�$%��*����H�$=#���&��#�%�>�$%��@)(�����������9������9���#�%&$��8�0�,�&$8$�
��$#)%�0�>�$%����,���%�����
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10.1.2. K!
�
����"
�Q��#����=�


�(C��$%Y��V�)%�($9&�����*��0$%Y�)��>�$%��0=��0$%(�%&��*���99�&&)�����%�#$*$�(�#,8�0��8��,���#�&��>>�>�$%��*���
,�$*$&&���Q��0$%Y�)��>�$%��(���99�&&)���%�,�((�����()00�((�6�]

Rete —> carichi —>���&$*$�*��#�()���—> Grandezze da memorizzare —> Allarmi—>�[�%��*�88��0$%Y�)��>�$%�

(1)

(2)

;���$�%��,���#�&�$�*��0$%Y�)��>�$%��(�8�>�$%�&$�(1) 6��%��6�()�8�>>�&��)%��Y%�(&���(,�0�Y0��,��($%�8�>>�&���%�
funzione del prodotto collegato (2).

����������������<<����!�

+�8�#�%{�*��0$%Y�)��>�$%��*�88����&���8�&&��0���8:)&�%&��(0��8����8�&�,$�*����&��Z&��9�(���#$%$9�(������\��8��&�%(�$%��
%$#�%�8���8��9��M)�%>��*�88����&����8�(�%($�*���$&�>�$%��*�88��9�(����(��V�)&�8�>>�&$�)%�&��(9$�#�&$���*��&�%(�$%��
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������������������?���?=�

�8�%)#��$����8�&�,$�*��0���0=��($%$��00�((�7�8��%�8�#�%{�*��0$%Y�)��>�$%��*���0���0=���Q:)&�%&��,)y��%0=��*�Y%����8��
()��0$���%&��%$#�%�8����8�%$#��*�8�0���0$��8:)($���8��8$0�8�>>�>�$%��*�88��(&�((��%�88:�#,��%&$��8�&&��0$�

Metodo di calcolo

��#�&$*��*��0�80$8$�*���*�6��(��,���#�&����8�&&��0������&�#,��*���%&����>�$%��($%$�*�Y%�&���%�M)�(&��Y%�(&���

Allarmi

�8�&�,$���8��0$%Y�)��>�$%��*��8���88��#��(���#,$(&�%$�0$%�
�(C��$%Y������6�*���8�0�,�&$8$������	QQ	������,���%��
53 per maggiori dettagli.
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10.1.3. ���=����
����"���X���"�
���"�!!


;���9���(��0=��&)&&����,�$*$&&��0$%%�((��(��%$����$8�&��()88��(&�((��$����8��*�99)(�$%��*�88:$���,)y��((�����99�&&)�&����
,��&����*��)%�(��6����+?;�Z���������������������������H\�$�#�%)�8#�%&��Z��������������������������H�x����H\�

Q$�(0=��#$���,$�&�&$�($&&$�#$(&���8��0$%Y�)��>�$%��*�88:$�����,��&����*�8���&���C����������Q�����$8�>�$%��*�88:$���
(���99�&&)����,��&����*��)%�(��6����+?;�$�#�%)�8#�%&���Q��*�99)(�$%��*�88:$���()��,�$*$&&��0$%%�((��,)y��((����
effettuata automaticamente in base a una frequenza di aggiornamento impostabile.

+$%�)&�8�>>����8��9)%>�$%��*��0$%Y�)��>�$%��*�88:$���*��)%�*�(,8�C�#$%$,)%&$����������H�*)��%&��)%��
0$%Y�)��>�$%��*��&�,$�#)8&�,�$*$&&$�
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10.2. �������	
����	X	������	����X�	[������������������	����

10.2.1. Modalità di connessione

����������������"��!������<����"<�����!�����
#��������	%��;

��(,8�C DIRIS 
����������

DIRIS 
Digiware I

Digiware Bus

[������9���#�%&$��88���(&�)>�$%��*�8�*�(,8�C������������������,���#����$���*�&&��8��
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11. ALLARMI

�8���88��#��()�($�8���($%$�*�(,$%�7�8���(08)(�6�#�%&��%���������������������H�������������

�8���88��#��()��%���((��*���&�8��0$%�0�#7��#�%&$�*��(&�&$�*�88:)(0�&��($%$�*�(,$%�7�8���(08)(�6�#�%&��%�8�������
�������������

11.1. Allarmi su eventi
;$(($%$��((������%���&��*��8���88��#��M)�%*$�6�%�$%$�(),���&��8��($�8���*��#�()����8�&&��0=���*��0$%()#$��*��
6����>�$%��*��8�6�88$�$�*��0���0��*��(&�&$�()�8���%���((���;$(($%$��%$8&����((�������8�>>�&��*�88��0$#7�%�>�$%��()�8��
allarmi creati.

[�%$�������88��#����8�6�&��($%$�����(&��&����$�$*�&�&����%��88��#��,)y��6������(&�&��*�6��(�]�	88��#���&&�6$��	88��#��
0$%08)($��	88��#��0$%08)($�����0$%$(0�)&$���8���0$%$(0�#�%&$�6���I�9�&&$����(0�8&����)&$#�&�0�#�%&��$�0$%�
8:�%&��6�%&$�*�88:)&�%&��

�$%$�0$%Y�)��&��Y%$������88��#��()88��#�()����8�&&��0��,���$�%��*�(,$(�&�6$�����88��#��*��#$*�Y0��*��(&�&$�*��)%�
ingresso digitale.

Q��0$%Y�)��>�$%��*��8���88��#��(���99�&&)��0$%��8�($9&�����
�(C��$%Y��

11.1.1. Parametri elettrici

�8���88��#��*�(,$%�7�8��6����%$��%�7�(�����,���#�&����8�&&��0��#�()��&��%���,�$*$&&��

^��	88��#��,���6����>�$%��*�8�6�8$����(&�%&�%�$�$�#�*�$�*��)%�����%*�>>���8�&&��0�]��$���%&���&�%(�$%���9��M)�%>���
,$&�%>���9�&&$���*��,$&�%>����$(�,=���&�(($�*��*�(&$�(�$%����#$%�0�

^���0�8&��*��)%��($�8����8&���7�((����*�88:�(&���(�

^�����$8�>�$%��*��)%��&�#,$��>>�>�$%���88:�%�>�$����88��Y%��*�88:�88��#�

^��;���8�����%*�>>��&��9�(��*��0$���%&���&�%(�$%����&�((��*��*�(&$�(�$%����#$%�0���(($0��&���V�,$((�7�8����%������)%�
allarme se la condizione è soddisfatta su una combinazione di fasi:
 - ��)�)%��($8��9�(�]�[�(����[�(����[�(��
 -  Su tutte le fasi simultaneamente: Fase1 e Fase2 e Fase3
 -  Su una fase tra le tre: Fase1 o Fase2 o Fase3

������	��	����������������	��	��	�������	�����	��������	�������	����	������
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11.1.2. Squilibri delle tensioni e delle correnti (in rete trifase)
^�	88��#��()�8��(M)�8�7���*��&�%(�$%�]��%7����%7

^�	88��#��*��(M)�8�7�$�*��0$���%&�]��%7����%7

^��0�8&��*��)%��($�8����8&���7�((����*�88:�(&���(�

^����$8�>�$%��*��)%��&�#,$��>>�>�$%���88:�%�>�$����88��Y%��*�88:�88��#�

11.1.3. Eventi qualità tensione EN 50160
^��	88��#��()��6�%&����8�&�6���88��M)�8�&I�*�88��&�%(�$%��9$�%�&����7)0=��*��&�%(�$%��Z�*�,\��($6��&�%(�$%��&�#,$��%���

Z�(�8\����%&���)>�$%��*��&�%(�$%��Z��%&\���&�%�%*$�0$%&$�*�8�%)#��$���*�8�,���$*$�*����9���#�%&$�*��8���6�%&��
6���Y0�&�(��

11.1.4. Consumi
^��	88��#��()88���%�����]�
����
����
����
����
�,�&$&�8��$�,��>��8�

^���0�8&��*��)%��($�8����8&��Z0$%()#$�&�$,,$��8�6�&$\�$�7�((��Z0$%()#$�&�$,,$���*$&&$\

11.1.5. Ingressi digitali
|)�(&��9)%>�$%��V�*�(,$%�7�8��()8���������������������

^�	88��#��()�6����>�$%��*��(&�&$�*��)%��%���(($�*���&�8�

^� Scelta di un fronte ascendente o discendente

^�����$8�>�$%��*��)%��&�#,$��>>�>�$%���88:�%�>�$����88��Y%��*�88:�88��#�

������	��	����������������	��	��	�������	��	��	��������	��������	�������	����	������
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11.1.6. Combinazione di allarmi
^���0$#7�%�>�$%��7$$8��%��Z���
\�()�8��(&�((���88��#��*�Y%�&��Z���%*�>>���8�&&��0=����%��������%���((�����\

������	��	����������������	��	��	�������	��	��	��������	��������	�������	����	������

11.2. Allarmi di messa in servizio
|)�%*$�6��%����8�6�&$�)%����$���*���%(&�88�>�$%���8�#$#�%&$�*�88��#�((���%�(��6�>�$��(����%�����)&$#�&�0�#�%&��)%�
allarme.

11.2.1. Adeguamento correnti/tensioni
^� Allarme per errore di collegamento tra la corrente e la tensione

^��+�0�((�&��*��)%�0��&$�8�6�88$�*��0���0$]�H�"���;[������������Hk��%

11.2.2. Senso di rotazione non conforme (rete trifase)
^��	88��#��,������$���*���*�%&�Y0�>�$%��*�8�(�%($�*���$&�>�$%��%$%�0$���&&$�*�88��9�(��Z,����(�#,�$���������%6�0��0=��

1-2-3)

11.2.3. Sensore di corrente guasto
^��	88��#��0=��,��#�&&��*����8�6����8:�((�%>��*��)%�&��(9$�#�&$���*��0$���%&�

11.3. Attivazione degli allarmi
�8���88��#��*���%(&�88�>�$%��($%$���8�6�&���)&$#�&�0�#�%&�����8���88��#��,����6�%&��($%$�0$%Y�)��&��%�8�($9&�����
�(C�
�$%Y��

�$%$�*�6��(����#�>>��0=��0$%(�%&$%$�*���*�%&�Y0����8��,��(�%>��*��)%��88��#�]

11.3.1. LED ALLARME lato anteriore
^��Q�#,�����%&�]�	88��#��*��#�((���%�(��6�>�$

^��[�(($]�	88��#��,����6�%&��Z,��$��&���$�(��V��88$�(&�(($�&�#,$�8:�88��#��*���66�$\

11.3.2. Attivazione di un'uscita
^���)8������������������!�,)y��((�����&&�6�&��)%:)(0�&���8���8�6�#�%&$�*��)%��88��#��
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11.3.3. Attivazione di un ingresso
^�����()8�,�$*$&&$�V�,��(�%&��)%��%���(($��8:�%&���)>�$%��*�88:�88��#��,)y��((�����99�&&)�&����,��&����*��M)�(&$�

�%���(($���8���0$%$(0�#�%&$�*�88:�88��#��,)y��((����,��($��%�0$%(�*���>�$%��($8$�(��8:�88��#��V�&��#�%�&$

11.3.4. RS485 Modbus
^���%9$�#�>�$%��()�8���88��#��0$%�&�#,$��>>�>�$%��*�(,$%�7�8��&��#�&���8�7)(�*��0$#)%�0�>�$%������

^���%6�$�*���%&���)>�$%��*���88��#�

11.3.5. Display e WEBVIEW
^� Informazioni sugli allarmi con temporizzazione

^���%6�$�*���%&���)>�$%��*���88��#�
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12. CARATTERISTICHE

12.1. �	�	���������\�����������	���]*��

12.1.1. Caratteristiche meccaniche

Tipi di scatola �$*)8����,���#$%&����$�()��)�*����+���,��(&��

Indice di protezione delle scatole �;�H�x���H"

Indice di protezione dei lati anteriori �;H�()8�7�00$��%�#$%&����$�#$*)8����x���H"

;�($�������������������!�x���!!�x����!�x���!�x�
��"!

"����x�"���x�"����x�������x�����

12.1.2. Caratteristiche elettriche

DIRIS Digiware C-31

?�%(�$%��*_�%���(($ ��U���j��Hk����H���#�!

�$88���#�%&$ �$�(�&&$�(&�00�7�8��0$%�6�&�����,$(�>�$%���0�6$�����*$�$�98�((�7�8��H�����
����##�

�$88���#�%&$�0$%��8�#$*)8$�*��&�%(�$%��������
����������

�8�#$*)8$�*��&�%(�$%�������������������V�0$88���&$��8����������������
�����&��#�&���8�@)(���������

Alimentatore P15 ����&&���(&�0=�]���H�U	��x���U�����H�"��	�������
[$�#�&$�#$*)8��������#�%(�$%��Z	�!�Q\]�BH�!����##�

12.1.3. Caratteristiche di misura

Precisione delle misure

Precisione ��0$%*$��
��"�������
�8�((�9�0�>�$%��;�������%��(($0��>�$%��0$%�&��(9$�#�&$���(,�0�Y0��Z?
��?���
TF)

Misura delle energie e delle potenze

;��0�(�$%���%�������&&�6����,$&�%>���&&�6� �8�((��H������������������($8&�%&$�
�8�((��H���0$%�&��(9$�#�&$���?
�$�?[�
�8�((����0$%�&��(9$�#�&$���?��

;��0�(�$%���%���������&&�6� �8�((����0$%�&��(9$�#�&$���?
��?��$�?[�

Misura del fattore di potenza

Precisione �8�((��H���0$%�&��(9$�#�&$���?
�$�?[�
�8�((����0$%�&��(9$�#�&$���?��

Misura di tensione - DIRIS Digiware U

����&&���(&�0=��*�88����&��#�()��&� �H��HH�U	��Z;=x+\��������H�U	��Z;=x;=\����	?����

Range di frequenza ��"��v>

Precisione della frequenza �8�((��H�H�

Tipo di rete �$%$9�(��x�@�9�(��x�@�9�(��0$%�%�)&�$�x�?��9�(��x�?��9�(��0$%�%�)&�$

��()���0$%�&��(9$�#�&$���*��&�%(�$%� ;��#���$]�HH�U	�
��0$%*���$]�"H���HH����H��������BH�U	�

�$%()#$�*��8���%���((� ��H���U	

�$6��00���0$�,��#�%�%&� �HH�U	��;=x+

Tensione di tenuta a impulso �
��"HB����U����;]�"��}U

Precisione di misura della tensione �8�((��H��

�$88���#�%&$ �$�(�&&$�(&�00�7�8��0$%�6�&����,$(�>�$%���0�6$�����*$�$�98�((�7�8��H�����
����##�

�$88���#�%&$�0$%�#$*)8$�*��0$���%&��������
Digiware I

Il primo modulo di corrente DIRIS Digiware I è collegato al modulo di 
&�%(�$%�������������������&��#�&���8�@)(���������
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Misura della corrente - DIRIS Digiware I

Numero di ingressi corrente ���!]���x���!]��x���"!]�"

Trasformatori di corrente associati ?��(9$�#�&$���0=�)(��?
���,��7�8��?���98�((�7�8��?[

Precisione di misura della corrente �8�((��H������������������($8&�%&$�
�8�((��H���0$%�&��(9$�#�&$���?
�$�?[�
�8�((����0$%�&��(9$�#�&$���?��

�$88���#�%&$ ��6$�(,�0�9�0$��$0$#�0�0$%�0$%%�&&$����<��

�$88���#�%&$�0$%��8�#$*)8$�*��&�%(�$%��������
����������

Il primo modulo di corrente DIRIS Digiware I è collegato al modulo di 
&�%(�$%�������������������&��#�&���8�@)(���������

�$88���#�%&$�0$%�#$*)8$�*��0$���%&��������
Digiware I

I moduli di corrente DIRIS Digiware I sono collegati tra di loro tramite il 
Bus Digiware con terminazione bus per l'ultimo modulo

Ingressi - DIRIS Digiware I-4x

Numero d'ingressi 2

Tipo / Alimentazione �%���(($�%$%��($8�&$��,$8���>>�>�$%���%&��%�����U���#�!����#	

Funzioni degli ingressi �&�&$�8$��0$��0$%&�&$���*���#,)8(�

�$88���#�%&$ �$�(�&&$�(&�00�7�8��0$%�6�&���0�6$�����*$�$�98�((�7�8��*��H���������##��

Uscite - DIRIS Digiware I-4x

Numero di uscite 2

Tipo di relè ��H�U�j��k�����	

Funzione 	88��#��0$%9��)��7�8��Z0$���%&���,$&�%>������\�()�(),���#�%&$�*��($�8���$�
pilotaggio dello stato a distanza

�$88���#�%&$ �$�(�&&$�(&�00�7�8��0$%�6�&���0�6$�����*$�$�98�((�7�8��*��H���������##��

12.1.4. Caratteristiche di comunicazione

Bus Digiware

Funzione �$88���#�%&$�&�����#$*)8����������������

?�,$�*��0�6$ ��6$�(,�0�9�0$��$0$#�0�0$%�0$%%�&&$����<��

RS485

Tipo di collegamento ������9�8��=�89�*),8�!

Protocollo �$*7)(��?�

U�8$0�&I ��HH��������HH�7�)*

Funzione �$%9��)��>�$%����8�&&)���0�%&��8�>>�&��*���*�&��*�8��������������������*��
tutti i DIRIS Digiware I collegati tramite il bus Digiware

Posizione ;)%&$�)%�0$�()8�����������������

�$88���#�%&$ �$�(�&&$�(&�00�7�8��0$%�6�&�����,$(�>�$%���0�6$�����*$�$�98�((�7�8��*��H���
������##��

USB

Protocollo �$*7)(��?��()���@

Funzione �$%9��)��>�$%��*���#$*)8��������������������&��

Posizione �)�$�%��#$*)8$�*��#�()�����������������������

�$88���#�%&$ �$%%�&&$���#�0�$���@�&�,$�@

12.1.5. Caratteristiche ambientali

Temperatura di funzionamento ��H�����H����Z�
��"HH"�����x�
��"HH"�����\�

Temperatura di stoccaggio ��������H����Z�
��"HH"�����x�
��"HH"�����\

�#�*�&I�*��9)%>�$%�#�%&$ ������x�B�k������Z�
��"HH"�����H\

Altitudine in funzionamento ���HHH�#
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U�7��>�$%�� H����#�����v>�Z�
��"��������
*���H\

Resistenza agli impatti �<�Z�
��"�H�H���
*���H\

;
;��0$,�((,$�&��������H�� ����������������]�������H��H��6��9���������H��H��6���%
����������������]�������H��H"�6��9���������H��H"�6���%

12.1.6. Caratteristiche elettromagnetiche

�##)%�&I��88��(0���0=���8�&&�$(&�&�0=� �
��"�HHH����Q�U
QQ�����

�##)%�&I����0�#,���8�&&�$#��%�&�0������*��&� �
��"�HHH����Q�U
QQ�����

�##)%�&I����&��%(�&$�����,�*������99�0��*���#,)8(� �
��"�HHH���Q�U
QQ���U

�##)%�&I��88��$%*��*_)�&$ �
��"�HHH����Q�U
QQ���U

�##)%�&I��88��,��&)�7�>�$%���%*$&&��*���0�#,��
radioelettrici

�
��"�HHH��"�Q�U
QQ�����

�##)%�&I����0�#,��#��%�&�0���88��9��M)�%>��*��
rete

�
��"�HHH����HH	x#�Q�U
QQ���U

Irradiamento per conduzione ���;�������]�����Q	��
�@

Emissioni irradiate ���;�������]�����Q	��
�@

�##)%�&I����7)0=�����88���%&���)>�$%��7��6��*��
tensione

�
��"�HHH�����Q�U
QQ�����

12.1.7. Sicurezza

Sicurezza �$%9$�#�&I��88��*���&&�6��@�((��&�%(�$%���HH"xB�x�
�*�8����*�0�#7���
�HH"�Z
+�"�H�H��]�H�H\

Isolamento ��&��$����*���%(&�88�>�$%������Z�HH�U	��;=x+\�����*$�*���%M)�%�#�%&$��

�Q �Q�"�H�H

12.1.8. Durata

�??[�Z?�#,$�#�*�$�*��9)%>�$%�#�%&$�0$���&&$\ ���HH��%%�

12.2. Caratteristiche dei trasformatori TE, TR e RF

#Y&��������\����

�$*�88$ #Y&<Q #Y&<Q #Y&+; #Y&(; #Y&-; #Y&;;

Range di corrente nominale In (A) �����H �����"� H����"H "������H �"H���"�H HH����HHH(1)

�$���%&��#�!�Z	\ 24 ���" 192 �HH ��" ��HH

Peso (g) 24 24 "B �B �H ���

?�%(�$%��#�!� �HH�U

Tensione di tenuta assegnata ��}U

Frequenza �Hx"H�v>

�$6��00���0$��%&��#�&&�%&� �H!��%�,*&��(�0

��&��$����*��#�()�� �	?����

Grado di protezione �;�H�x���H"

Temperatura di funzionamento ��H�����H���

Temperatura di stoccaggio ������������

�#�*�&I���8�&�6� B�k�(�%>��0$%*�%(�

Altitudine ���HHH�#
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;
;��0$,�((,$�&��������H�� ?��(9$�#�&$���?
]�������H��H��6��9���������H��H��6���%

�Q �Q�"�H�H

�$88���#�%&$ ��6$������
��$�0�6$��M)�6�8�%&���<���*���&&$��*$,,�%����&$�&���%$%�
(0=��#�&$���HH�U�0�&�������H�x��������

�!"	#	!$$$	%	���	����������	&�	��%�

#�&�������	X��!���

�$*�88$ #�&<: #�&<= #�&+- #�&(=

Range di corrente nominale In (A) ������� ������HH "�����HH �HH���"HH

�$���%&��#�!�Z	\ BH ��H �H ��H

Peso (g) � ��� 211 311

?�%(�$%��#�!� �HH�U

Tensione di tenuta assegnata ��}U

Frequenza �Hx"H�v>

�$6��00���0$��%&��#�&&�%&� �H!��%�,����(

��&��$����*��#�()�� �	?����

Grado di protezione �;�H�x���H"

Temperatura di funzionamento ��H�����H���

Temperatura di stoccaggio ������������

�#�*�&I���8�&�6� B�k�(�%>��0$%*�%(�

Altitudine ���HHH�#

;
;��0$,�((,$�&��������H�� ?��(9$�#�&$���?�]�������H��H�6��9���������H��H�6���%

�Q �Q�"�H�H

�$88���#�%&$ ��6$������
��$�0�6$��M)�6�8�%&���<���*���&&$��*$,,�%����&$�&���%$%�
(0=��#�&$���HH�U�0�&�������H�x��������

#$&������������!���

�$*�88$ #$&;; #$&<+: #$&(::

Range di corrente nominale In (A) ��H���"HH �HH����HHH �"HH���"HHH

Peso (g) 114 142 ��H

?�%(�$%��#�!� "HH�U

Tensione di tenuta assegnata ��"�}U

Frequenza �H�x�"H�v>

�$6��00���0$��%&��#�&&�%&� �H!��%�,����(

��&��$����*��#�()�� �	?����

Grado di protezione �;�H�x���H�

Temperatura di funzionamento ��H�����H���

Temperatura di stoccaggio ������������

�#�*�&I���8�&�6� B�k�(�%>��0$%*�%(�

Altitudine ���HHH�#

�Q �Q�"�H�H

�$88���#�%&$ ��6$������
��$�0�6$��M)�6�8�%&���<���*���&&$��*$,,�%����&$�&���%$%�
(0=��#�&$���HH�U�0�&�������H�x��������
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12.3. �	�	���������\����X�	[������&(:�����������	���&-:^�&;:

12.3.1. Caratteristiche meccaniche

?�,$�*�(,8�C ��(,8�C�&$)0=�0�,�0�&�6$���H�&�(&�

��($8)>�$%��*�8�*�(,8�C ��H�!��"H�,�!�8

Indice di protezione dei lati anteriori �;"�

;�($����������H�x������������������H�x����H �"H���x���H��

12.3.2. Caratteristiche di comunicazione DIRIS D-30

?�,$�*�(,8�C �0=��#$�8$0�8��#$%$,)%&$�,��������������������!

�<B Autolimentazione e dati

��@ 0$%�0$%%�&&$���#�0�$���@�&�,$�@

12.3.3. Caratteristiche di comunicazione DIRIS Digiware D-40

?�,$�*�(,8�C Schermo remoto multipunto

�<���������� Funzione interfaccia di controllo e alimentazione

���������9�8� [)%>�$%��0$#)%�0�>�$%���$*7)(��?�

��@ 0$%�0$%%�&&$���#�0�$���@�&�,$�@

12.3.4. Caratteristiche di comunicazione DIRIS Digiware D-50

?�,$�*�(,8�C Schermo remoto multipunto


&=��%�&��<���Hx�HH��7( [)%>�$%����&���C��$*7)(�?�;

�<���������� Funzione interfaccia di controllo e alimentazione

���������9�8� [)%>�$%��0$#)%�0�>�$%���$*7)(��?�

��@ 0$%�0$%%�&&$���#�0�$���@�&�,$�@

�Q �$%9$�#�&I��Q�"�H�H

12.3.5. Caratteristiche elettriche

Alimentazione ��U�����Hk�x���Hk

�$%()#$ ��U	

12.3.6. Caratteristiche ambientali

Temperatura di stoccaggio ��H�����H���

Temperatura di funzionamento ��H���������

�#�*�&I B�k���H���

��&��$����*���%(&�88�>�$%������*$�*���%M)�%�#�%&$ �	?�������
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13. CLASSI DI PRESTAZIONE

Q��08�((��*��,��(&�>�$%��($%$�*�Y%�&���%�0$%9$�#�&I��88��%$�#���
��"��������
*�>�$%����ZH�x�HH�\

�8�((�Y0�>�$%��*�8��������������� ����%��(($0��>�$%��0$%�(�%($���(,�0�Y0��Z?
��?���?[\

Temperatura ���

�8�((��*��,��(&�>�$%��*��9)%>�$%�#�%&$��8$7�8��*�88��,$&�%>��
�&&�6��$�*�88:�%�������&&�6�

H����%��(($0��>�$%��0$%�&��(9$�#�&$���0=�)(��?
�$�?[���
in associazione con trasformatori apribili TR

13.1. �X�����	������	�	���������\�

Simbolo Funzione

Classe di prestazione di 
funzionamento globale DIRIS 
Digiware + sensori associati* 
(TE, TR, TF) in conformità alla 
norma CEI 61557-12

Range di misura 

Pa ;$&�%>���&&�6��&$&�8� H��k����������������($8&�%&$
H���0$%�&��(9$�#�&$���?
�$�?[
1 con trasformatori TR

�Hk�����Hk��%
�k�����Hk��%
�k�����Hk��%

|A��|U ;$&�%>�����&&�6��&$&�8��Z���&#�&�0���6�&&$���8�\ ��0$%�&��(9$�#�&$���?
��?��$�?[ �k�����Hk��%�

SA���U ;$&�%>���,,���%&��&$&�8��Z���&#�&�0���6�&&$���8�\ H���0$%�&��(9$�#�&$���?
�$�?[
1 con trasformatori TR

�Hk�����Hk��%�

Ea 
%�������&&�6��&$&�8� H��k����������������($8&�%&$
H���0$%�&��(9$�#�&$���?
�$�?[
1 con trasformatori TR

�Hk�����Hk��%
�k�����Hk��%
�k�����Hk��%

ErA��
�U 
%���������&&�6��&$&�8��Z���&#�&�0���6�&&$���8�\ ��0$%�&��(9$�#�&$���?
��?��$�?[ �k�����Hk��%

EapA��
�,U 
%�������,,���%&��&$&�8��Z���&#�&�0���6�&&$���8�\ H���0$%�&��(9$�#�&$���?
�$�?[�1 con 
trasformatori TR

�Hk�����Hk��% 

f Frequenza H�H� ����"��v>

����+ �$���%&��*��9�(���0$���%&��*��%�)&�$�#�()��&� H������������������($8&�%&$
H���0$%�&��(9$�#�&$���?
�$�?[���0$%�
trasformatori TR

�k�����Hk��%
�Hk�����Hk��%
�Hk�����Hk��%

INc �$���%&��*��%�)&�$�0�80$8�&� 1 con trasformatori TE o TF
2 con trasformatori TR

�Hk�����Hk��%

� Tensione (Lp-Lg o Lp-N) H�� �H����HH�U	��;=x+

PFA��;[U [�&&$���*��,$&�%>��Z���&#�&�0���6�&&$���8�\ H���0$%�&��(9$�#�&$���?
�$�?[
1 con trasformatori TR

*��H����%*)&&�6$���H���
0�,�0�&�6$

;(&��;8& �9��9�88�#�%&$�Z*��7��6��*)��&���*��8)%���*)��&�\ - -

�*�, U)$&��*��&�%(�$%��ZQ,�Q��$�Q,�+\ H�� -

�(�8 �$6��&�%(�$%��&�#,$��%���ZQ,�Q��$�Q,�+\ H�� -

��%& Interruzioni di tensione (Lp-Lg o Lp-N) H�� -

�%7� Squilibrio di tensione (Lp-N) in ampiezza H�� -

�%7 Squilibrio di tensione (Lp-Lg o Lp-N) in fase e in 
ampiezza

H�� -

?v�)��
?v���)

Tasso di distorsione armonica totale della tensione 
Z��(,�&&$���M)�88$�9$%*�#�%&�8�����(,�&&$��8�6�8$���
�9Y0�0�\

1 ;$(�>�$%��*������"�

�= Armoniche di tensione 1 -

?v����
?v����

Tasso di distorsione armonica totale della corrente 
Z��(,�&&$���M)�88$�9$%*�#�%&�8�����(,�&&$��8�6�8$���
�9Y0�0�\

1 ;$(�>�$%��*������"�

Ih Armoniche della corrente 1 -

�(6 Segnali del telecomando centralizzato - -

~�$%�0�6��*��0$88���#�%&$������
��
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13.2. Funzione di valutazione della qualità dell'alimentazione

Simbolo Funzione

Classe di prestazione di 
funzionamento globale DIRIS 
Digiware + sensori associati* 
(TE, TR, TF) in conformità alla 
norma CEI 61557-12

Range di misura 

f Frequenza H�H� ����"��v>�

����+ �$���%&��*��9�(���0$���%&��*��%�)&�$�#�()��&� H������������������($8&�%&$�
H���0$%�&��(9$�#�&$���?
�$�?[
1 con trasformatori TR

�k�����Hk��%
�Hk�����Hk��%
�Hk�����Hk��%

INc �$���%&��*��%�)&�$�0�80$8�&� 1 con trasformatori chiusi TE o TF
2 con trasformatori TR

�Hk�����Hk��%

� Tensione (Lp-Lg o Lp-N) H�� �H����HH�U	��;=x+

;(&��;8& �9��9�88�#�%&$�Z*��7��6��*)��&���*��8)%���*)��&�\ - -

�*�, U)$&��*��&�%(�$%��ZQ,�Q��$�Q,�+\ H�� -

�(�8 �$6��&�%(�$%��&�#,$��%���ZQ,�Q��$�Q,�+\ H�� -

��%& Interruzioni di tensione (Lp-Lg o Lp-N) H�� -

�%7� Squilibrio di tensione (Lp-N) in ampiezza H�� -

�%7 Squilibrio di tensione (Lp-Lg o Lp-N) in fase e in 
ampiezza

H�� -

�= Armoniche di tensione 1 -

Ih Armoniche della corrente 1 -

�(6 Segnali del telecomando centralizzato - -
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